
 

      
    

风机,水泵专用机型

为变转矩负载和节能设备提供最佳方案
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我们提供的最佳整体方案将增强并使工业社会变成美好和有价值的领域

LGIS是工业电气和自动化业界的领导者

IP5系列的最优设计适用于变转矩VT（风机，水泵）
节能、强大的性能、易于使用、高安全性是IP5系列的核心
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无传感器矢量控制和优化功能
使我们的客户在VT应用中

充分满意

IP5系列专门为VT负载应用设计、
提供多种特殊的功能，如：参数自整定、

PID控制、飞车启动、睡眠和-10～+10V输入





 
 

 

风机水泵专用的最佳选择

变频器 i P 5 系列 提高能量效率和
风机水泵专用功能

自动节能
MMC
改善速度搜寻
睡眠

自动节能
根据应用条件,在正常速度运行时, 
IP5搜寻参数设定值，执行节能功能。
自动节能功能确保像风机，水泵，
HVAC等需要持续运行速度和长时间
运行的最优化能量使用效率。

MMC（多电机控制）
如果油量或压力比正常水平低或高，考虑到容量，通
过主电机控制不是很好，运行主电机的子电机能保持
这些度到一定的水平（一个主电机)

改善速度搜寻
速度搜寻功能通过控制输出电压和频率，让变频器不受
到任何砰创，这样在不能预料的环境下如瞬间的掉电,允
许电机根据用户的需要适当的旋转,变频器的速度搜寻
通过控制输出电压，频率实现，IP5同时控制这些因素，迅
速反应和双向速度搜寻变得可能。

睡眠
睡眠功能是个节能功能，如果变频器运行在睡眠延迟期
间，流量需求低，低于固定的睡眠频率，电机停止,达到节
能。但是控制和监控功能在睡眠期间也执行，如果实际值
下降到低于唤醒等级时唤醒功能开始。

iP5 新采用的自动节能功能解决了能源短
缺的问题，iP5 改善了速度搜寻，MMC 和
睡眠功能，这些功能使 iP5 成为 VT 应用
如风机、水泵的最优方案。

以前的变频器方式  IP5的速度搜寻



 

 

 

 

 



 

 

 

共同特性

     可选项（制动单元和制动电阻）

冷却方式          强制风冷

防护特性          NEMA1, UL标准1针对5.5KW-11KW和15-30KW

最大制动
时间/速度 

再生能量
制动力矩

  20%的额定能量连续制动   注释1）   

控制类型       V/F, 滑差补偿，无传感器矢量控制

频率设定分辨率  数字量方式：0.01Hz(低于100Hz),1Hz(高于100Hz)

      模拟量方式：0.01/60Hz

频率精确度��� 数字量方式：最大输出频率的0.01%

���� 模拟量方式：最大输出频率的0.1%
V/F范围：       线形， 2次方型，V/F用户自定义
过载能力          110%/1分钟，120%/1分钟    注释2）

转矩补偿                  手动转矩补偿：设定范围（0-15%）,自动转矩补偿   

控制

类型                面板键盘/外部端子/通讯方式

频率设定         模拟量：0～10V/-10V～10V/4～20mA/脉冲方式

      数字量：通过面板设定

              启动信号     正向，反向

      多步速      最多16段速（通过多功能端子）

              多段加/减速  01-6000S，最多有4种方式可设定，（使用多功能端子）

     
输入信号     加/减速方式 有线形、 U型和S型可选择     

     急停  输出瞬间停止

              点动        点动运行

              故障复位    消除故障保护状态

      频率检测等级，过载报警，堵转，过压，欠压  
              运行状态   运行信号，停止信号，稳速运行，变频器过热

                            变频器旁路运行，速度搜索

输出信号    故障输出    触点输出（30A，30B，30C）-AC250V 1A，DC30V 1A

              仪表接口    可以显示输出频率， 输出电流， 输出电压 

                  DC电压， 输出转矩（输出电压0～10V）

             ��   

运行 

   

运行功能                   DC制动，频率限定，频率跳跃，第二电机功能，转矩补偿 
                                    反转禁止，自动重启，自整定 PID控制

工作温度                   

储藏温度
湿度             RH90%以下或更低

海拔高度                                   1,000米以下或3,300英尺以下

应用场所                                   无腐蚀气体，无易燃气体，油雾或灰尘

注释1）关于20%的再生制动转矩意思是电机减速停止时平均消耗的能量

注释2）过载能力120% 1分钟是基于环境温度25℃的情况下。

环境要求

       过压，欠压，过流，接地故障，变频器故障

变频器故障                     电机过热，输出缺相，过载保护， 外部故障1，2

                            通讯错误，速度命令丢失，硬件故障，选项卡故障等

变频器报警                  堵转保护，过载报警，NTC故障

瞬间掉电    
故障    15毫秒以下 继续运行15毫秒以上自动重启失败

操作面板       操作信息   输出频率，输出电流，输出电压，频率值设定，运行速度，DC电压

                    故障信息 当保护功能激活时显示故障信息，最多显示5个故障内容

保护

3相输出电源

接线图

制动电阻�   变频器端子
（选项）�   和制动电阻
�    的最大距离是5米

变频器端子和
制动单元的联
线应该是双绞线

制动单元

3相输入电源

多功能
输入

出厂默认值（SPEED L）

出厂默认值（SPEED M）

出厂默认值（SPEED H）

出厂默认值（RST）

出厂默认值（BX）

出厂默认值（JOG）

出厂默认值（FX）

出厂默认值（RX）

故障继电器输出

  

多功能
输出

模拟输入

模拟
输出

最大输出：12V

脉冲输入

电机温度
检测部分

脉冲输入类型（A+B）,（A）
输入频率：0HZ∽100KHZ
输入频率的匹配频率：
从0到最大频率

注释1）CM：NPN类型输入的公共端子
              24：PNP类型输入的公共端子

注释1）

规 范

�

电机



 

主电路端子

端子符号 端子名称

交流输入

接地

直流电抗器连接

DB单元连接端子

变频器电源输出

�� 说明

交流电源输入

变频器接地

外部直流电抗器连接端子（跳线必须被拆除）

DB单元连接端子

端子到电机

名称

多功能输入1，2，3 

正向运行 

反向运行

JOG频率设定

紧急停止

控制电路端子

控制电路端子

                 说明

用做多功能输入端子

通过ON/OFF操作，正向运行/停止端子

通过ON/OFF操作，反向运行/停止端子

当JOG信号接通，运行在JOG频率。

方向通过FX（或RX）信号设定

当BX信号接通，变频器输出关断。

当电机用电刹车停止，BX用做关断输出信号。

当BX信号关断和FX信号接通，电机继续运行

用做故障复位

NPN输入的公共端

NPN输入的公共端

用做模拟频率设定的电源

使用直流电压0~10V或-10~10V输入频率，

输入阻抗是20K欧

使用4-20mA输入频率，

输入阻抗是250K欧

使用脉冲输入频率

模拟频率设定信号和FM的公共端

RS485信号

输出如下一项: 输出频率，输出电压，

              输出电流，DC连接电压,

默认是输出频率

最大输出电压和输出频率是0-12V和1mA，500Hz

当保护功能运行时激活

故障：30A-30C关断

正常：30B-30C关断

定义多功能输出端子后使用

类型

输
入
信
号 

输
出
信
号 

开始
触点
功能
选择

模拟
频率
设定

内置
RS485 端子

电压 

触点

注意）多功能端子M1~M4，M6~M8包括M5（BX）是可更改成其它功能

注意）

故障复位

公共端

公共端

频率设定电源

(+12V,-12V)

频率设定（电压)

频率设定（电流）

频率设定（脉冲)

频率设定

公共端

RS485信号，高和低

RS485公共端

用于外部监控 

故障输出

多功能输出继电器

符号



按（ENT）
键保存数据

通过LCD loader在每个组之间和每个代码之间的切换

驱动组 功能组1      功能组2     I/O组

参数使用指导

切换到你
移动到的

代码

按（PROG）
键，设定模式

出现

使用
SHIFT/ESC键

移动光标

使用UP键和
DOWN键改

变数据值

功能代码表

驱动组 [DRV]

代码                  说明                   操作面板显示                                         出厂默认值 运行中可否
调整

设定范围
LCD     7段码

指令频率 (电机运行期间显示输出
频率，电机停止期间显示给定频率)
输出电流
加速时间
减速时间

驱动方式 (运行/停止方式)

频率方式
(频率设定方式)

步频率 1
步频率 2
步频率 3
输出电流
电机速度
直流侧电压
用户监视选择
故障显示

电机方向
目标/输出频率显示
给定/反馈频率显示

速度单位选择
驱动方式 2

频率方式 2

FU1 组选择
FU2组选择
I/O组选择
EXT组选择
COM组选择
APP组选择

时间
时间

速度

在LCD操作
面板无显示

在LCD操作
面板无显示

至

至
至

至 至最大频率

最大频率 是

是
是

是

是

是

是

是
是

是

是

否

否

否

否

输出电压

不可用

不可用

负载电流（RMS）
电机速度（rpm）
变频器直流侧电压

注1）当DRV-16设定是[RPM]时，速度单位由[HZ]变为（%）
    2)  当DRV-04设定是[INT 485]时，DRV-17出现
    3)  当I/O-20设定为[主驱动]，DRV-18将出现
  ＊)只有当相关代码设定，隐藏代码显示

注1）

注2）

注3）

代码                  说明                                                                        出厂默认值 运行中可否
调整

设定范围
LCD        7段码

操作面板显示
LCD      7段码

功能1组[FU1]

跳跃到期望到达的代码 

运行阻止

加速模式

减速模式

S曲线加减速模式启动曲线
S曲线加减速模式结束曲线

不可用无显示 是

否

否

否

否
否

注4）当在FU1-2设定是（S-CURVE）时FUI-4~5显示
 ＊) 只有当相关代码设定，隐藏代码显示

注4）



功能1组[FU1]

功能代码表

代码                  说明                                                                        出厂默认值 运行中可否
调整

设定范围
LCD        7段码

操作面板显示
LCD      7段码 代码                  说明                                                                        出厂默认值 运行中可否

调整
设定范围

LCD        7段码
操作面板显示
LCD      7段码

功能2组[FU2]

时间

时间

时间

否
是

否
是

否
是

否
是

是

否
是

是

是

是

是

是

是

是

是

是

是

是

是

否

否
否

否

否
否
否
否

否

否
否
否

否

否

否

否

否
否
否
否
否
否
否
否

否
否

否

否

注5）

注6）

注7）

注8）

注9）

注10）

启动方式

直流注入制动起始时间
直流注入制动起始电压

停止方式

直流注入制动维持时间
直流注入制动频率

直流注入制动时间

直流注入制动电压

动态制动

最大频率

基本频率

启动频率

频率限定选择

下限频率

上限频率

电压/频率 模式

用户 V/F频率 1
用户 V/F电压 1
用户 V/F频率2
用户 V/F电压 2

用户 V/F频率 3

用户 V/F电压 3
用户 V/F频率 4
用户 V/F电压 4
输入电压调整
输出电压调整

节能

节能 %

电子热保护选择

电子热保护等级（1分钟）

电子热保护等级（连续）

电子热保护特性
选择（电机类型）

过载报警等级

过载报警时间

过载保护选择

过载保护等级

过载保护延时时间
输入/输出缺相保护
堵转保护方式选择
堵转保护等级
加减速时间改变频率

加减速时间给定频率

加减速时间刻度

返回代码

时间

时间

时间

是

否

否

否

注5）
注6）
注7）
注8）

注9）
注10）

跳跃到期望到达的代码
故障记录 1
故障记录 2
故障记录 3
故障记录 4
故障记录 5

擦除故障记录

暂停时间

暂停频率

跳频选择

跳频 1 下限
跳频 1 上限
跳频 2 下限
跳频 2 上限
跳频 3 下限
跳频 3 上限

上电运行选择

故障复位再启动

速度跟踪选择

速度跟踪期间P 增益

速度跟踪期间I 增益

自动重启动尝试次数

自动重启动前延时时间

电机额定容量选择

1至 99无显示 不可用�

通过按 [PROG] 与 [ ▲ ]
键，能看到故障发生时
的频率、电流、运行状
态。

时间

否
是

否
是

是
是
是
是
是
是

否
是
是
是
是

否
否

否

否

否

否
否
否
否
否
否
是
是

否

否

否

否

否

否

否
是
否
是

是
是

是

是

是

是

16 17

电机极数
电机额定转差频率
电机额定电流
电机空载电流
电机效率
负载惯量
电机速度显示增益
载波频率

控制方式选择

自整定

电机定子阻抗

电机漏电感

预励磁时间
无传感器矢量控制p增益 
无传感器矢量控制I增益

手动/自动转矩补偿选择
正向转矩补偿 无显示 不可用�



 

 

 

 

 

 

代码                  说明                                                                        出厂默认值 运行中可否
调整

设定范围
LCD        7段码

操作面板显示
LCD      7段码

功能代码表

代码                  说明                                                                        出厂默认值 运行中可否
调整

设定范围
LCD        7段码

操作面板显示
LCD      7段码

输入/输出组[I/O]

功能2组[FU2]
代码                  说明                                                                        出厂默认值 运行中可否

调整
设定范围

LCD        7段码
操作面板显示
LCD      7段码

功能2组[FU2]

反向转矩补偿
上电显示
用户显示选择

软件版本
参数显示

参数读

参数写

参数初始化

参数写保护
参数保存

返回代码

跳跃到期望到达的代码
V1信号输入滤波时间常数
V1输入最小电压
V1 输入最小电压对应频率

V1输入最大电压
V1 输入最大电压对应频率

I信号输入滤波时间常数
I输入最小电流
I 输入最小电流对应频率

I输入最大电流
I输入最大电流对应频率

脉冲输入方式

脉冲输入滤波
脉冲输入最小频率
与 I/O-13相对应的频率
脉冲输入最大频率
与 I/O-15相对应的频率

模拟量输入丢失标准

频率给定信号丢失时运行选择

频率给定信号丢失时等待时间

多功能输入端子“M1”定义

多功能输入端子“M2”定义
多功能输入端子“M3”定义
多功能输入端子“M4”定义
多功能输入端子“M5”定义
多功能输入端子“M6”定义
多功能输入端子“M7”定义
多功能输入端子“M8”定义
端子输入状态
多功能输入端子滤波时间常数

点动频率设定
步频率 4
步频率 5
步频率 6
步频率 7
步频率 8
步频率 9
步频率 10
步频率 11
步频率 12
步频率 13
步频率 14
步频率 15
加速时间 1 (为多步速)

无显示 不可用�

无显示 不可用� 是
是
是
是

是
是

是
是
是

是
是

是

是
是
是
是
是

是

是

是
是
是
是
是
是
是

是

是
是
是
是
是
是
是
是
是
是
是
是
是
是

否
是
是

否

否

否

否

是

是

否

否

否

否

否

是

是

18 19



 

 

 

 

减速时间1(为多步速)
加速时间 2
减速时间 2�
加速时间 3�
减速时间 3
加速时间 4�
减速时间 4
加速时间 5
减速时间 5�
加速时间 6�
减速时间 6
加速时间 7
减速时间 7�

AM1(模拟仪表）输出选择

AM1输出调整

AM2(模拟仪表）输出选择

AM2 输出调整
频率检测等级
频率检测带宽

多功能输出继电器定义
（辅助端子）

多功能输出继电器定义

多功能输出继电器定义

多功能输出继电器定义
故障输出继电器设定(30A, 30B, 30C)

输出端子状态
变频器编号

波特率

频率给定信号丢失时运行方式

频率给定信号丢失时等待时间
A 或 B 触点
输入时间

返回代码

跳跃到期望到达的代码
应用方式选择

PID运行选择 

PID F 增益

PID 给定信号选择

PID 反馈信号选择

PID控制的P增益 
PID控制的I增益
PID 控制的D 增益
PID 控制的上限频率
PID控制的下限频率
PID 输出刻度
PID P2增益
P增益刻度
PID U 曲线反馈选择

第二电机加速时间
第二电机减速时间
第二电机基本频率

第二电机 V/F 模式

第二电机正向转矩补偿

代码                  说明                                                                        出厂默认值 运行中可否
调整

设定范围
LCD        7段码

操作面板显示
LCD      7段码

功能组[APP]

代码                  说明                                                                        出厂默认值 运行中可否
调整

设定范围
LCD        7段码

操作面板显示
LCD      7段码

输入/输出组[I/O]

代码                  说明                                                                        出厂默认值 运行中可否
调整

设定范围
LCD        7段码

操作面板显示
LCD      7段码

输入/输出组[I/O]

功能代码表

是
是
是
是
是
是
是
是
是
是
是
是
是

是
  

是

是

是
是
是

是
  
是

是

是

是

是

是

否

是
否
是
是
是

是
否

否
是

否

否

是
是
是
是
是
否
否
否
否

是
是
否

否

否

否

否
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功能代码表

Note23) APP-40~73 appears by setting the parameter value as (MMC) at APP-01.
These hiding codes are only displayed in case of setting those  related codes.

Note23) 

APP-25

APP-26

APP-27

APP-28

APP-29

APP-40

APP-41

APP-42

APP-43

APP-44

APP-45

APP-46

APP-47

APP-48

APP-49

APP-50

APP-51

APP-52

APP-53

APP-54

APP-55

APP-56

APP-57

APP-58

APP-59

APP-60

APP-61

APP-62

APP-63

APP-64

APP-65

APP-66

APP-67

APP-68

APP-69

APP-70

APP-71

APP-72

APP-73

2nd R-boost 25

2nd Stall 26

2nd ETH 1min 27

2nd ETH cont 28

2nd R-Curr 29

Aux Mot Run 40

Starting Aux 41

Auto Op Time 42

Nbr Aux¡fls 43

Start freq 1 44

Start freq 2 45

Start freq 3 46

Start freq 4 47

Start freq 5 48

Start freq 6 49

Start freq 7 50

Stop freq 1 51

Stop freq 2 52

Stop freq 3 53

Stop freq 4 54

Stop freq 5 55

Stop freq 6 56

Stop freq 7 57

Aux start DT 58

Aux stop DT 59

Pid AccTime 60

Pid DecTime 61

Regul Bypass 62

Sleep Delay 63

Sleep Freq 64

WakeUp Level 65

AutoCh-Mode 66

AutoEx-intv 67

AutoEx-level 68

Inter-lock
69

Actual REF/ 

FBK 70

Aux Pr Diff 71

Prs 1 Bar
72

Prs 0.0000pa

Scale Disp 73

0 to 15 [%]

30 to 150 [%]

FU2-28 to 200 [%]

50 to FU2-27

(Maximum 150%)

1 to 200 [A]

-

1 to 4

-

0 to 7

0 ~ Maximum Frequency

0 ~ Maximum Frequency

0 ~ Maximum Frequency

0 ~ Maximum Frequency

0 ~ Maximum Frequency

0 ~ Maximum Frequency

0 ~ Maximum Frequency

0 ~ Maximum Frequency

0 ~ Maximum Frequency

0 ~ Maximum Frequency

0 ~ Maximum Frequency

0 ~ Maximum Frequency

0 ~ Maximum Frequency

0 ~ Maximum Frequency

0 to 9999 [sec]

0 to 9999 [sec]

0 to 600.0 [sec]

0 to 600.0 [sec]

No 0

Yes 1

0 to 9999 [sec]

0 to FU1-30

0 to 100 [%]

M_FRLS 0

M_FRFS 1

Auxch_FRFS 2

Mainch_FRFS 3

00:00 to 99:00

0 to 100 [%]

No 0

Yes 1

[Hz] / [%] -

0 to 100

[Bar]/[Pa] -

0 to 50000

2.0 [%]

100[%]

130 [%]

120 [%]

3.6 [A]

-

1

-

4

49.99 [Hz]

49.99 [Hz]

49.99 [Hz]

49.99 [Hz]

49.99 [Hz]

49.99 [Hz]

49.99 [Hz]

20.00 [Hz]

20.00 [Hz]

20.00 [Hz]

20.00 [Hz]

15.00 [Hz]

15.00 [Hz]]

15.00 [Hz]

60.0 [sec]

60.0 [sec]

0.5[sec]

0.5 [sec]

No

60.0 [sec]

0.00 [Hz]

35.0 [%]

M_FRLS

72:00

20 [%]

No

2 [%]

-

1000

-

-

-

Note) Correct capacity fuses and reactors must be selected for safe use.

200V class

400V class

0.75 SV055iP5-2 ABS33b, EBS33b GMC-12 2 2 3.5

1.5 SV055iP5-2 ABS33b, EBS33b GMC-12 2 2 3.5

2.2 SV055iP5-2 ABS33b, EBS33b GMC-18 2 2 3.5

3.7 SV055iP5-2 ABS33b, EBS33b GMC-22 3.5 3.5 3.5

5.5 SV055iP5-2 ABS53b, EBS53 GMC-22 5.5 5.5 5.5

7.5 SV075iP5-2 ABS103b, EBS103 GMC-32 8 8 5.5

11 SV110iP5-2 ABS103b, EBS103 GMC-50 14 14 14

15 SV150iP5-2 ABS203b, EBS203 GMC-65 22 22 14

18.5 SV185iP5-2 ABS203b, EBS203 GMC-85 30 30 22

22 SV220iP5-2 ABS203b, EBS203 GMC-100 38 30 22

30 SV300iP5-2 ABS203b, EBS203 GMC-150 38 30 22

0.75 SV055iP5-4 ABS33b, EBS33b GMC-12 2 2 2

1.5 SV055iP5-4 ABS33b, EBS33b GMC-12 2 2 

2 

2

22.2 SV055iP5-4 ABS33b, EBS33b GMC-22 2 

3.7 SV055iP5-4 ABS33b, EBS33b GMC-22 2 2 2

5.5 SV055iP5-4 ABS33b, EBS33b GMC-22 3.5 2 3.5

7.5 SV075iP5-4 ABS33b, EBS33b GMC-22 3.5 3.5 3.5

11 SV110iP5-4 ABS53b, EBS53 GMC-22 5.5 5.5 8

15 SV150iP5-4 ABS103b, EBS103 GMC-25 14 8 8

18.5 SV185iP5-4 ABS103b, EBS103 GMC-40 14 8 14

22 SV220iP5-4 ABS103b, EBS103 GMC-50 22 14 14

30 SV300iP5-4 ABS203b, EBS203 GMC-65 22 22 14

GroundU, V, WR, S, T

200V class

400V class

0.75 SV055iP5-2 10A 2.13mH, 5.7A 7.00mH, 5.4A 

1.5 SV055iP5-2 15A 1.20mH, 10A 4.05mH, 9.2A 

2.2 SV055iP5-2 25A 0.88mH, 14A 2.92mH, 13A 

3.7 SV055iP5-2 40A 0.56mH, 20A 1.98mH, 19A 

5.5 SV055iP5-2 40A 0.39mH, 30A 1.37mH, 29A 

7.5 SV075iP5-2 50A 0.28mH, 40A 1.05mH, 38A 

11 SV110iP5-2 70A 0.20mH, 59A 0.74mH, 56A 

15 SV150iP5-2 100A 0.15mH, 75A 0.57mH, 71A 

18.5 SV185iP5-2 100A 0.12mH, 96A 0.49mH, 91A 

22 SV220iP5-2 125A 0.10mH, 112A 0.42mH, 107A 

30 SV300iP5-2 190A 0.07mH, 160A 0.34mH, 152A 

0.75 SV055iP5-4 6A 8.63mH, 2.8A 28.62mH, 2.7A 

1.5 SV055iP5-4 10A 4.81mH, 4.8A 16.14mH, 4.6A 

2.2 SV055iP5-4 10A 3.23mH, 7.5A 11.66mH, 7.1A 

3.7 SV055iP5-4 20A 2.34mH, 10A 7.83mH, 10A 

5.5 SV055iP5-4 20A 1.22mH, 15A 5.34mH, 14A 

7.5 SV075iP5-4 30A 1.14mH, 20A 4.04mH, 19A 

11 SV110iP5-4 35A 0.81mH, 30A 2.76mH, 29A

15 SV150iP5-4 45A 0.61mH, 38A 2.18mH, 36A 

18.5 SV185iP5-4 60A 0.45mH, 50A 1.79mH, 48A 

22 SV220iP5-4 70A 0.39mH, 58A 1.54mH, 55A

30 SV300iP5-4 90A 0.287mH, 80A 1.191mH, 76A 

代码                  说明                                                                        出厂默认值 运行中可否
调整

设定范围
LCD        7段码

操作面板显示
LCD      7段码

功能组[APP]

第二电机反向转矩补偿

第二电机堵转保护等级

第二电机电子热保护等级(1分钟）

第二电机电子热保护等级(连续）

第二电机额定电流

辅助电机 运行显示编号

辅助电机启动选择

自动切换功能显示运行时间

辅助电机数目

辅助电机1启动频率

辅助电机2启动频率

辅助电机3启动频率

辅助电机4启动频率

辅助电机5启动频率

辅助电机6启动频率

辅助电机7启动频率

辅助电机1停止频率

辅助电机2停止频率

辅助电机3停止频率

辅助电机4停止频率

辅助电机5停止频率

辅助电机6停止频率

辅助电机7停止频率

运行辅助电机前的延时时间

停止辅助电机前的延时时间

当水泵减少时的

加速时间

当水泵减少时的

减速时间

PID 旁路选择

睡眠延时时间

睡眠频率

唤醒等级

自动切换方式选择

自动切换时间

自动切换等级

联锁选择

反馈频率/百分比显示

辅助电机压力差额

压力实际值显示

压力显示刻度

外围设备

电压          电机(kW）   变频器类型              MCCB或ELCB          MC(LG）
电缆(mm2)

电压          电机(kW）   变频器类型             AC输入保险          AC电抗器            DC电抗器

否

否

是

是

否

是

是

是

是

是

是

是

是

是

是

是

是

是

是

是

是

是

是

是

是

是

是

是

是

是

是

是

是

是
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尺 寸

变频器类型

变频器类型

变频器类型

变频器类型
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制 动 单 元 基 本 配 置

电压        变频器容量     制动单元
端子名称                                   说明

因为我们的IP5系列不提供制动，制动电阻作为内置选项，单机类型的制动单元和电阻被单独使用。下列图表显示的基
本使用率（%ED）是5%，如果是10%的使用率，单机类型电阻的额定瓦数应是双倍的。

单机类型的制动电阻

制动 制动电压 变频器容量 使用率

应该选择适当的外围设备和正确的连线确保运行正常。
不正确的系统配置和连接会导致变频器不能正常运行，
降低变频器的寿命，甚至会损坏变频器。使用前必须读
和完全理解该手册。

交流电源
使用变频器允许范围内的电源

MCCB或漏电短路器（ELB）
由于在上电时，有很大的冲击电
流流入变频器，仔细选择断路器

电磁接触器
需要时就安装，安装时不要使用它
来启动和停止变频器，
否则会导致降低变频器的寿命

交流电抗器
为了改善功率因数或安装场所附近有大
容量电源（1000KVA或以上，接线距离
在10米以内），必须 安装交流电抗器

安装和配线
为了长时间高性能的运行变频器，请把
变频器安装在正确方向的适当位置，留
有适当的空间。不正确的端子接线会导

致变频器损坏

直流电抗器
5.5~22KW的必须安装，低

于 3.7KW的不需要安装

电机
不要安装电力电容，
浪涌抑制器或无线噪
音滤波器在变频器的
输出侧
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配线

单个使用制动单元

制动单元 制动单元

连接变频器的P2或P端子
连接变频器的端子N
连接制动单元的B1端子
连接制动单元的B2端子
接地端子
OH保护输出端子（开集电极输出：20mA,27V DC）
OH的公共端子
持续运行连接端子（slave  mode）
持续运行连接端子（slave  mode）
持续运行连接端子（slave  mode）
持续运行连接端子（slave  mode）
借助这些端子制动单元的保护功能的故障信号被释放

变频器

电机

低于 高于

制动单元 制动电阻


