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一、产品简介 

����册����� DLS600 �����������、�������

�����事�� ���������������������册不���

������������� 

1.1 产品�牌 

� DLS600 ��三��� 380V���75KW ����为��其������� 

1.2 产品型号�明 

�三� 380V ��、75KW ����为��其�号�������� 

DLS600 ����������为��������

�� ������先�� ������工������、

����� 

DLS600 ������ 15-630KW �������可

���������������护� 

��
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控��� AC 380V�20%�50Hz/60Hz(����,������) 

���� AC 380V�20%�50Hz/60Hz 

���� �������异���� 

���� 

������（1�120S� 

����（150-400�Ie� 

������ ��� 

���� ��������（1�60S� 

����出 ���出����出（����：2A/250V AC� 

���� 1 ��不�� 6 �（�������� 

�护功� ��、��、��、��� 

� � 
LED 

LED ��������出��、����������、

����� 

LED����������工��� 

LCD������（可�� 

�护�� IP20（��� 

���� ���� 

���� ��� 

���� 

���� 
���不受��������、�����、可����

��、���、������ 

���� -10��+50� 

���� 90���（�������� 

���� 0.5g（加����� 

���� 1000 ���（���� 1000 ������� 

���� 15�630KW 
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��GB14048.6-2008 �������控���� 4-2 �分��������

�� ��������控������（������� 

� �����������������号、����������

�������������受����������������� 

� ���������、��、��、�����������、����

�、��������������������-10��+50����� 

� �����������上���可��� 

� ����������异��������� 

� �����可������取�����������������不

��������� ����������������可���������

��事�� 

� ������控����应��控�����������������

��������上���不����������������������

�����������������上�������������� 

1.7.1 ���� 

� ��� 5 分��������������������才��� 

� 三����� R、S、T ���380V��出�� U、V、W ���� 

� ��应可������不��� 4Ω��������分�����不可

����� 

� �����������出������ 

� ��������出�������������� 

� 控�����应�功�������分�����可����干�� 

� �号�不��������加��干�� 

� ��“DLS600 ������������������� 

1.7.2 ���� 

�  ���������功�������������� 

�  ����加����������护������ 

� ���专������护��������� 

� ������ 
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1.8.1 ���� 

���������������������������������� 

� ������������出������������������

������ 

� ��������������

� ��������受����

1.8.2 ����� 

����为���������������为 2�3 ������可���

��：�承��、叶��������叶��������������异��

��������������� 

1.8.3 �� 

� �����������公�������

� 为�����������������������充�������

��� 4 ��� 

1.8.4 ���� 

�������、��、����������������������

�、������� 

������������������������������� ��

��： 

� �����������异����

� �������������

� ����������������

� ����������������������

� ����： 应��������持������应���������

��������、����、��、����������� 

1.8.5 ��控��� 

� ��为DLS600-355��~DLS600-630�� ���������

� ��为DLS600-15��~DLS600-315��������������������

����>45���������<35������ 
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二、控制�板

2.1.1  ��分为三�分�即�����、����� 

�控������������� 

LED 显示��电流、功能码、参数值或故�代码 

3个发光二极管指示工作状态。��下�。 

显示�板

�����工������：�字����名� 

PWR 上��� PWR上��为���� 
ALM ���� ALM���������具���LCD�� 

RUN ���� RUN������������� 

按 �用于�单的回�。按 �用于�入�

单�，并在终端�对��或数据��存储。▲和▼

�可�择功能码和参数。  、  �控制�停。

在故�状态下，按  �可使��动器复位。
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2.2.2 控������寸 

（1�控�������� 

（2�.控������寸�（�位：mm� 

代号 A B C D E (��) 

A7 136 245 84 165 32 

（3�控���������� 
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��上������������其功������� 

按 � � 明 

BACK �� ������������������� 

ENTER �� ������������������������

上� ���������������� 

�� ���������������� 

RUN �� ������ 

STOP ����位 ������ �������位 

������������可���不同�控������ 

������ 

1 ENTER �“ENTER������ L1�� 

2   ��� �“上���“��������功�

�
L1�� 

3 ENTER �“ENTER���取功������� L2�� 

4    ��� �“����“��������功� L2�� 

5 ENTER �“ENTER���取功������� ����� 

6 ��� �“����“�������� ����� 

7 ENTER �“ENTER������ ����� 

������ 

DISC ����������� 

RUN ���� 

STOP ���� 

OUT ������ 

OC、OL、OH、PF �� 、��、��、�� 
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三、��动器原理及曲线图 

��三����可控����为功�����������取���同��

号���出��取�������控�������位、控���������

�上����控����������������可控����������

���� 

DLS600-15/4 15 30 16 35A 

DLS600-22/4 22 45 16 50A 

DLS600-30/4 30 60 25 65A 

DLS600-37/4 37 75 25 80A 

DLS600-45/4 45 90 35 100A 

DLS600-55/4 55 110 35 120A 

DLS600-75/4 75 150 50 165A 

DLS600-90/4 90 180 70 190A 

DLS600-110/4 110 220 70 250A 

DLS600-132/4 132 260 90 280A 

DLS600-160/4 160 320 120 350A 

DLS600-200/4 200 400 150 440A 
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：1、������������为�������������� 

2、�����������������������出����� 

��（2A/250VAC�����加���������� 

DLS600-220/4 220 440 180 500A 

DLS600-250/4 250 500 240 500A 

DLS600-280/4 280 560 240 600A 

DLS600-315/4 315 630 150*2 630A 

DLS600-355/4 355 700 150*2 800A 

DLS600-400/4 400 800 185*2 900A 

DLS600-450/4 450 900 240*2 1000A 

DLS600-500/4 500 1000 240*2 1000A 

DLS600-630/4 630 1200 240*2 1200A 
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������ R、S、T 为����U、V、W 为�出�; QF-��������

KM-����FR-��护����FU-����L�N � 220VAC�� 380VAC� 

����应�可����������������������应位

����上�����������也应��� 

!��������������������������出������

�出�应�������成���������� 

GND ���� I�出� 
不���“CM�、“PE�

���� 

I ����出�� 
�出�������成�� 

4-20mA 

������不�

��500Ω  

1A1 
������� 

���成�：1A1�1A2 ��� 

�����成�������

�������� 

��：2A/250VAC 

1A1-1A2：�� 1A2 

2A1 
������� 

���成�：2A1�2A2 ��� 

�����成�������

��� ����� 

��：2A/250VAC 

2A1�2A2  �� 2A2 

1B1 
���出�� 

�����：1B1-1B2 ����

����出 

��：2A/250VAC 

1B1-1B2：�� 1B2 

2B1 
���出�� 

�����：2B1-2B2 ����

����出 

��：2A/250VAC 

2B1-2B2：�� 2B2 

CM 公�� CM（�控公��� 

RUN ���� RUN-CM �������� 

STOP ���� STOP-CM �������� 

BX ������ BX-CM ���������� 

RST �位�� RST-CM �����位�� 

�
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五、功能参数� 

�� ����� �� ��� 

A 

� 

� 

� 

� 

A01 控��� 00 00 
0:控���:+Modbus 

1:控���+��+Modbus 
0 

A02 ���� 00 01 

0:������ 

1:���� 

2:���� 

1 

A03 ���� 00 03 
0:���� 

1:��� 
0 

A04 ����功� 00 11 0-999KW 630 

A05 ������ FF 00 0-1000A 100 

A06 ���� FF 0B 
0:��� 

1:三�� 
1 

B 

� 

� 

� 

� 

B01 ���� 00 04 0-50%������ 0.2 

B02 ���� 00 05 20-80%���� 0.5 

B03 ��上��� 00 07 1-120S 10S 

B04 ������ 00 08 1-60S 5S 

B05 ���� 00 06 1-60S 2S 

B06 ������ 00 12 
0:�� 

1:�� 
1 

C 

� 

护 

� 

� 

C01 ������ 00 09 150-400%���� 4 

C02 ������ 00 0A 1-3600S 60S 

C03 ���护�� 00 10 1-600S 10S 

C04 三���不平

���� 
FF 01 0,1-100% 0% 

C05 三���不平

����� 
FF 02 1-600S 5S 

C06 ���护�� FF 03 0-100� 70� 

C07 OC�护 FF 04 
0:�� 

1:�� 
1 
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D 

�

�

�

� 

D01 ���� 

D02 ����� 

D03 ����� 

00 0C 

00 0D 

00 0E 

0:��� 

1:OH���� 

2:OC����� 

3:PF���� 

4:OL���� 

0 

D04 ������ 00 0F 0:不�� 1:�� 0 

D05 ���� 2 

D06 ����� 2 

D07 ����� 2 

FF 0C 

FF 0D 

FF 0E 

0:��� 

1:���� 

2:��不平� 

3:����� 

0 

D08 ������ - 0:不�� 1:�� 0 

E 

� 

� 

� 

� 

E01 ���成�� 00 15 0-20S 5S 

E02 VW�����

�� 
FF 05 1-9999 1000 

E03 U�����

�� 
FF 06 0.2-20.0 1.0 

E04 V�����

�� 
FF 07 0.2-20.0 1.0 

E05 W�����

�� 
FF 08 0.2-20.0 1.0 

E06 ��控� FF 09 0:��� 1-150天 0 

E07 ������

� 
FF 0A 

0:�� 

1:�� 
0 

E08 ���� FF 0F 1-30% 10% 

A01 控��� 
0:控���:+Modbus 

1:控���+��+Modbus 
0 

控�����������控��出��为 0：��控����  

“控����令����控����“���“�/�������、���令�  

“���令���控���上�“RUN�“STOP�����������令��

���“���令����“RUN��“CM���即可�������STOP�CM �

������������
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��� A01=0 ��控����Modbus 同���� 

��� A01=1 ��控����令����令、Modbus 同���� 

A02 ���� 

0:������ 

1:���� 

2:���� 

1 

������：0 �������1 �����2 �����出��为 0：���

�� 

� ������

A02��为 0�����上��� t(B03)�����（B01�U0�����

�����加�������即上�����������（1���： 

电压斜坡�动特性曲线 图（1） 

� ����

A02��为 1����������分� Is（C01������（B01�����

������ 

������Is���不�������即上�������������

��Ie������（2��� 

�流�动特性曲线 图（2） 

������

(B03)
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 A02 ��为 2���������(B03)2�����（B01�U0�3 ���

��分�（B02�4 US������ t（B05�������������加��

���������������上�����即上������������

��������������（3���： 

 
 

突��动特性曲线 图（3） 

A03 ���� 
0:���� 

1:��� 
0 

�����两���：0 �����1 ����出��为 0：����� 

��������������� Ue �为 0V��������������

�����（4��� 

U

Ue

 

������������ Ue ��������（B04����为 0V����

��������� 

�����可��������“���应“����（5���： 
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�停机特性曲线  图（5） 

A04 ����功� 0-999KW 630KW 

�������������功�������功����������

��出�������不同�不同� 

A05 ������ 0-1000A 100A 

����������������出�������不同�不同� 

A06 ���� 
0:��� 

1:三�� 
0 

������������号��� 

B01 ���� 0-50%������ 0.2 

����即������ U0 ������出��为 20%���������

�����������������������令�仍����应�应��

������������������������������不����

������������ 

B02 ���� 20-80%���� 0.5 

�������������������加���������才���

�������� 

��� 20-100%�����出��为 50%����������不�����

����������� 

B03 ��上��� 1-120S 10S 

��上�������� ����上������ Ue ������功���

出���为 10S������应���������������������

����� 
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B04 ������ 1-60S 5S 

��������������� Ue ��� ��������出��为 5S� 

B05 ���� 1-60S 2S 

�������加��������� 1-60S �可���出��为 2S� 

B06 ������ 
0:�� 

1:�� 
1 

�B06��为1���������������������������

������������������出����������������

���� 

�B06��为0����������������出��仍����先��

���上����� 

C01 ������ 150-400%���� 4 

�A02��为 1 ��������两�功������加�������

����������加������������������������

���上���  ���������持��������� UTS ����、�� 

��������������������= C01*Ie����� C01可���

���������������C01��������成�����为��� 

C02 ������ 1-3600S 60S 

�����������������������才���������

����护���� ������可��������������不�� 10 �

为��出��为 60S� 

C03 ���护�� 1-600S 10S 

��������������������������1.2��持�F16

������上�����护������“OL��可����护������

���������出����为10S��������������� 

C04 
三���不平� 

��� 
0,1-100% 0% 

�三��������三����平��������������为出�

三���不平��������C05��������取�应���0�����

��� 
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C05 
三���不平� 
���� 

1-600S 5S 

���不平����C04���������������C05������

��三���不平�����取�应��� 

C06 ���护�� 0-100� 70� 

�������������������应����取�应��� 

C07 OC�护 
0:�� 

1:�� 
1 

��OC�护����� 

D01 
D02 
D03 

���� 

����� 

����� 

 0:��� 

 1:OH���� 

 2:OC����� 

 3:PF���� 

 4:OL���� 

- 

��������代�� 

D04 ������ 
0:不�� 
1:�� 

0 

������������ 

D04 
D06 
D07 

���� 2 

����� 2 

����� 2 

 0:��� 

 1:���� 

 2:��不平� 

 3:����� 

- 

��������代�� 

D08 ������ 
0:不�� 
1:�� 

0 

������������ 

E01 ���成�� 0-20S 5S 

���� 

E02 VW������� 1-9999 1000 

������ 

E03 U������� 0.2-20.0 1 

������� 
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E04 V������� 0.2-20.0 1 

������� 

E05 W������� 0.2-20.0 1 

������� 

E06 ��控� 0:��� 1-150天 0 

���� 

E07 ������� 
0:�� 

1:�� 
0 

�������������� 

E08 ���� 1-30% 10% 

�����������������������为��������

�� 

尺寸单位：mm 

�����号 ���寸(�����) ���寸(W�L) ���� ��代号 �� 

DLS600-15/4 310�184�175 120�294 M6 RC1 

�� 

�� 

DLS600-22/4 310�184�175 120�294 M6 RC1 

DLS600-30/4 310�184�175 120�294 M6 RC1 

DLS600-37/4 310�184�175 120�294 M6 RC1 

DLS600-45/4 310�184�175 120�294 M6 RC1 

DLS600-55/4 384�220�226.5 150�375 M8 RC2 

DLS600-75/4 384�220�226.5 150�375 M8 RC2 

DLS600-90/4 384�220�226.5 150�375 M8 RC2 

DLS600-110/4 384�220�226.5 150�375 M8 RC2 

DLS600-132/4 384�220�226.5 150�375 M8 RC2 

DLS600-160/4 384�220�226.5 150�375 M8 RC2 

DLS600-200/4 435�260�271 150�410 M8 RC3 

DLS600-220/4 435�260�271 150�410 M8 RC3 

DLS600-250/4 435�260�271 150�410 M8 RC3 

DLS600-280/4 435�260�271 150�410 M8 RC3 

DLS600-315/4 435�260�271 150�410 M8 RC3 
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 RC1��� 

DLS600-355/4 435�260�271 150�410 M8 RC3 

DLS600-400/4 

���� 

RC4 

DLS600-500/4 RC4 

DLS600-630/4 RC4 
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RC2��� 

RC3��� 



21

�录 1 控制盘故�显示分析 

���护 OC 
*�����������可�� B01���B03��

*����������� 2

���护 PF *�������������

���护 OH 

*������������持���������

*�������������

*����������� OH �护�����C06����

���护 OL 
*�����������可�� C03���

*������可�� C01����FC03���

����

� 

*������������功������不��E08�

�������������可�E07�为0�不�����

三���

不平� 

*�����������������

*��C04�C05��������

�录 2 故�分析 

�  � ���� � � � � 

上 � � � � 

���� 

���� 

���� 

*�������������位�上

*���可控��������

� 出 � � � 

号 � � � 不 

����� 

���� 

�� 

*��控������� RUN-CM ����

*��控����������控�������

�控�� 

��� 
*��工�������

���� 

�� 

*������工�����������������

���� 

����匹� 

*�������

���� 

��� 
*��三��������������予���
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���� 

��� 

*�������出���������可����

*��������������������

*��������

� � � � � 

���� 

��功� 

�� 

*����������

*�����������

*�����������������匹�

���� 

�� 

*���������������������

*�����������

���� 

�� 

*�������出�����������

*���������

*��������

����出 

��� 

*�������������位�上

*���可控��������

以上故�必�由专业人员处理，用户不得擅�维修。 

�录 3 应用场合

 

�� ���� � 20% 300% 10 30 

�� ���� � 20% 10 30 

��� 

(���) 
���� � 20% 350% 10 30 

��� 

(���) 
���� � 25% 10 30 

��� ���� � 20% 300% 10 30 

��� ���� � 25% 350% 20 40 

��� ���� � 30% 30 60 

��� ���� � 30% 400% 30 60 
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�：������������予�������、���、���、��

���������� ��加����������(1 ���� 6�)����

��������亦��加���� 

�录 4、��手册 

Modbus �����异������Modbus ���应�� PLC �其�控���

���������������控���������������不���

����������� 

Modbus ��不��专������������� RS485��� Modbus ��

����可������� 

RTU �� 

���� ��� 功�� ��� CRC �� ���� 

T1-T2-T3-T4 
��� 

��� 
功�代� N ��� 

CRC 

�字� 

CRC 

�字� 
T1-T2-T3-T4 

发�的字符以 16 �制数�示。例如发� 31H。则直接将 31H �入数据包即可。 

RTU �� 

位� 功� 

1 

8 

0/1 

1/2 

��位(��平) 

��位 

����位（�����位������ 1 位�
��位（���� 1 位����� 2 位� 

CRC-16（���������CRC-16 ��������： ��（����

���位�不���位、��位��������位������������

��其����位（MSB��������先� 2  ��（�� 16 位����
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�� 2
16

+2
15

+2
2

+1�2
16

+2
15

+2
2

+1可���为���� 11000000000000101����位

��不��16 位��加����（MSB 先����成为2 � CRC ��字������ 

������������成为���������上��� ��� CRC 字�

��������������������� 2
16

+2
15

+2
2

+1����������

�������� CRC 字����其����� CRC ��� 

���成������������出字����位（LSB-����位����

�成 CRC �������位应���������位MSB�������不��位�

为���������CRC��MSB ���位��成����位�也������

��持������� MSB ��不���其�������不����� 

�成 CRC-16 ��字������： 

a：���� 16 位�������位�为 1 

b：� 16 位�����位字���� 8 位字���“异����������

��� 16 位��� 

c：��� 16 �������位 

d：���（��位��出��位� 1���成��� 1010000000000001 ��

������“异���������出��位� 0���� c� 

e：�� c � d����出 8 位� 

f：��� 8 位字�����位�����“异����� 

g：�� c�f��������字��� 16 位�����“异������

�位 8 �� 

h：�� 16 位��������字���即 2 字� CRC ������加���

�����位� 

�令�� 名� 描� 

03 �取�持������ 
�����������取�������

不�� 10 � 

06 ������ �具������持��� 

2.5.2  ������令�� ��分���������控�������

���������������� 

2.5.2.1 功����������： 功����������字�为00�

�字���为16���即可� �：F16（�������字�F为00��字�16�16

�����为10,��功��F16�����为0010(16���)�同����F01
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（����������为0001(16���)� 

���������功��� 

2.5.2.2 不同�����为������� 

��分���������描��为 16 ����� 1000 ������ 4096 

2.5.2.2.1 �������� 

2000 

������ �字�为���字 
�为������ 
������： 
1：��� 
2：��� 
4：��� 
5：��� 

2100 �出�� 

2.5.2.2.2 控��令�� 

���� ��描�（��� 

2000  

�令����： 

0001：�� 

0002：�� 

0003：���位 

2.5.2.2.3 ������ 

�����������00 00�������占�����������

�为2�字�����应��可�� 5.1����“�������其�00��

���为Modbus���可��Modbus���FF�����为EEPROM�����

���� 

2.5.2.2.4 ������不��应� 

�令描� 功��� ��� 

����应� 
功������

位� 为 1� 

�令���� 

0001：不��功�代�（������� 

0002：不������ 

0003：不���� 

0004：������
1

 

�  1:0004 异����� ���出�： 

1、��������������������位��� 
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�������: 

���������� X 100 (out �� X 100�run �� X 10) 

 ���为�������������为������������

��上位�����������应������������应�����

�� 

 ��������令��������不������������

不��� 65535������出� 

��������������： 

功���� 功��� ���� 出�� 

0013H ���� 
1-16：������ 

255为���� 
1 

0014H ����� 
0 1200 

1 2400 

2 4800 

2 

0015H ����位 
0 ��� 

1 ��� 

2 ��� 

0 

�� PLC ��其�������控������������上�����

��功����� 

����两����������� 

RS485 �����位�控�����������

������： 

（��：VCC、GND- ����������� 5V

����、��� 
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������� 

������ RS485 ��双工�����485 ������������不�

��������分叉���������分叉��������号�����

� 485 ��� 

���������双����������不���������不��

�������������双工���同�������������上位�

�������两���������同�上������������不��

��������可������������ 

RS485 �������� 120Ω�����������号��������不

����������������、����� A+,B-��加����� 

RS485 ���������不�������������������己

��������������������������不��成����� 

������� 

���������/PLC ���������/PLC �����������

������不�����加����� 

������������������������ 
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� 1：RTU ����� 01 号�������上��� HF07 �为 10 �� 

����： 

�� 功�� 
��� 

�字� 

��� 

�字� 

���� 

��字� 

���� 

��字� 

CRC 

�字� 

CRC 

�字� 

01 06 07 00 00 0A 08 B9 

功�� F07  10 � 

����应�： 

�� 功�� 
��� 

�字� 

��� 

�字� 

���� 

��字� 

���� 

��字� 

CRC 

�字� 

CRC 

�字� 

01 06 07 00 00 0A 08 B9 

功�� F07 ���应 

��不����应�： 

�� 功�� 不��代� CRC �字� CRC �字� 

01 86 04 43 A3 

功����为� 1   ���� 

� 2：� 01 号������� 

���� 

�� 功�� 
������ 

��位�� 

������

��位�� 

���� 

����位 

���� 

����位 

CRC 

�字� 

CRC 

�字� 

01 03 00 20 00 00 44 00 

������ 2000H 

��应�: 

�� 功�� 字�� ���字� ���字� CRC �字� CRC �字� 

01 03 02 00 04 B9 87 
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���� 

1 号�������： ��� 

� 3：1 号������ 

����： 

�� 功�� 
��� 

�字� 

��� 

�字� 

���� 

��字� 

���� 

��字� 

CRC 

�字� 

CRC 

�字� 

01 06 00 20 00 01 49 C0 

������ 2000H �� 

����应�： 

�� 功�� 
��� 

�字� 

��� 

�字� 

���� 

��字� 

���� 

��字� 

CRC 

�字� 

CRC 

�字� 

01 06 00 20 00 01 49 C0 

���应 

��不����应�： 

�� 功�� 不��代� CRC �字� CRC �字� 

01 86 04 43 A3 

� 4： � 1 号����� F05 �� 

����： 

�� 功�� 
��� 

�字� 

���  

�字� 

���� 

���位 

���� 

���位 

CRC 

�字� 

CRC 

�字� 

01 03 05 00 00 01 84 C6 

功�� F05 ������ 

����应�： 

�� 功�� 字�� 
����� 

���字� 

����� 

���字� 

CRC 

�字� 

CRC 

 �字� 

01 03 02 00 32 39 91 
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��为 5 0  % 

��不����应� 

�� 功�� 不��代� CRC �字� CRC �字� 

01 83 04 40 F3 

� 5： � 1 号������� ��� 

����： 

�� 功�� 
��� 

�字� 

��� 

�字� 

���� 

���位 

���� 

���位 

CRC 

�字� 

CRC 

�字� 

01 03 00 21 00 00 15 C0 

����应�： 

�� 功�� 字�� 
������� 

�字� 

������� 

�字� 

CRC 

�字� 

CRC 

�字� 

01 03 02 00 00 B8 44 

��为00 

1号��������为0.0A 

：��不������应�������������令���可��应

�� 
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1.2 90KW�上����� 

1.� 90KW������� 
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2、 ��三出 ����� 

3、三��出 ����� 
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友 情 提 示 

������公����为������公�������������

����������事�� 

���������������������� 

�公�������为�出���������������������

�� 

����������为��、������������������可

�������� 

��、�������为��为��������� 

�公��������������不������������ 

����代�������������������������、代�

���� 






